LINCOLN ELECTRIC AUTOMATION

KOLLABORATIVE
ROBOTER

Q.LII\ICDLN . \
ELECTRIC ¢
J

7AUTOMATION.

Lincoln Electric Global



.

Unsere Grunder

Lincoln Electric wurde 1895 von den Bridern John C. und
James F. Lincoln Cleveland, Ohio, USA, gegriindet und die
Tradition innovativer Lésungen, der
Technologiefuihrerschaft und des Engagements fur

Kunden, Mitarbeiter und Aktionare von Lincoln Electric

speist sich auf die Vision seiner Grlnder.
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Jom C. Lincoln James E Lincoln

"Harte Arbeit, in der wir unsere Personlichkeit zum Ausdruck

bringen und unsere latenten Fahigkeiten entwickeln kdnnen, ist

das Einzige, was uns zufrieden, gesund und langlebig macht."
J.F.LINCOLN
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LOCATIONS

Q Global Headquarters
Cleveland, Ohio USA

® Manufacturing
@ Tech Center (T)
@ Sales Offices

GLOBAL REACH OF LINCOLN ELECTRIC
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Build Capacity & Workforce

12,000

Mitarbeiter

WELTWEIT

Mitarbeiter in der

AUTOMATION

1,860,000

M?2

Produktionsflache

~ AUTOMATION
. Produktionen
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Landern
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Automation Manufacturing Locations

Ability to Install & Service Globally

91

ROBOTIC .
 technicians

153

technicians

Apodaca, Mexico
Beijing, China
Bettendorf, IA, USA
Caxias do Sul, Brazil
Chattanooga, TN, USA
Churubusco, IN, USA
Cleveland, OH, USA
Coldwater, OH, USA
Columbus, OH, USA
Essen, Germany
Fort Collins, CO, USA

Fort Loramie, OH, USA
Guarulhos, Brazil
Hamilton, ON, Canada
Ladson, SC, USA
Macomb, MI, USA
Merzig, Germany
Mississauga, ON, Canada
Parthenay, France
Pont-Sainte Maxence, France
Pune, India

Reno, NV, USA

Saltillo, Mexico

San Diego, CA, USA
Scheifling, Austria
Shanghai, China

Shelby Township, MI, USA
Siheung-Si, South Korea
Sydney, Australia
Valencia, Spain

Vankleek Hill, ON, Canada
Weiterstadt, Germany
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Industrielle Herausforderungen
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A Fachkraftemangel
A Schweil3en ist kein "heil3 begehrter" Beruf

A Mangel an 300.000 qualifizierten Schweil3ern bis 2026
(laut American Welding Society)

A Das Durchschnittsalter der Schweil3er liegt bei 50
Jahren

A Qualifizierte Trainer sind schwer zu finden

A Es ist schwierig, die nachste Generation von Talenten
ZU gewinnen

A Mitarbeiter werden meist schnell bendétigt, um die
Kundenanforderungen zu erflllen
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Herausforderungen der traditionellen
Automatisierung

A Mangel an technischem Personal fir die
Programmierung und den Betrieb von Roboterzellen

Umstandliche/komplizierte Programmierung
Hohe Investition

Unterschiedliche Bauteile schwer automatisierbar
Absperrungen zur Sicherheit erforderlich

Dedizierte Stellflache bendtigt

N s 2 S e

Spezialisierte Robotersysteme passen nicht zu den
sich andernden Anforderungen der Kunden
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Was ist ein Cobot?

A Roboter, der fur die direkte Interaktion mit einem
Menschen innerhalb eines definierten kollaborativen
Arbeitsbereichs konzipiert ist

A Keine Einhausung notwendig

A Definierte Leistungs und Kraftgrenzen

A Geschwindigkeits- und Trenntberwachung

A Kraftbasierte Abschaltung

LINCOLN
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Vielfaltig, geringer Platzbedarf und
einfache Handhabung

A Einfache Programmierung / minimaler
Programmieraufwand

A Anpassung an Bauteiltoleranzen

A Sicheres Arbeiten, Seite an Seite keine
Einhausung erforderlich

A Einfacher, praktischer und kostengunstiger Einstieg
In die Automatisierung
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Mobil, flexibel und kompakt

A Bewegen Sie derCobot zum Bautell

A Hochflexibel T Einfach zu implementieren und einzurichten
A Geringer Platzbedarf

A Erweiterte Schweil3funktionen

r

A Nahtsuche (touch sensing)

A MehrlagenschweilRungen (Multipass)
A Nahtverfolgung (TAST)

A Vorlagen erstellen (Pattern/Nahte kopieren )
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Lincoln Electric Cooper ™ Cobot

A Einkauf & Lieferungr Standard Teilenummern und
schnelle Lieferung

A Einrichtung T Schnelle und unkomplizierte Einrichtung

A ProgrammerT Anleitung auf dem Bildschirm und
Schweil3en nach Zahlen oder Namen

A Schweil3nahtt Qualitat durch die Power Wave R4560
Multiprozess Stromquelle

A Produktivitat T Schneller Start, zuverlassige Ausristung
und wiederholbare Qualitat

A Support- Die weltweit grol3ten Industrierobotermarken
Lincoln SeltService, TSRs, Service, Anwendungstechnik
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Cooper™ App T Created by Lincoln Electric

1238 ¢ o - Niw

SE ﬁ LE_PROGRAM_8i4 & 100% L@l I’ &
ARC -045 Weld EQ is OFFLINE
LINCOLN &
ELECTRIC
P
= 4 S
File Welder Settings

LE_PROGRAM _8

Set program start location

Start Here Go to Home
Distance to point: 23.7 cm

Die Cooper" App ist DER GRUND, warum sich Kunden
fur Cobot-Losungen von Lincoln Electric entscheiden

Einfachste und intuitivste Benutzeroberflache

Klrzeste Zeit von der Programmierung bis zum
Schweil3en

Sie mussen kein Experte sein, um qualitativ
hochwertige Schweil3nahte zu erzielen

Das Feedback von Kunden und Vertriebspartnern ist
stets sehr positiv
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Cooper™ App T Features

(Q Messages ‘= Event log % wee A
5 Part_1- 3 Settings
5\ u f |

(G
‘ Start Weld Point

Simplified Programming

Move robot to next WELD POINT
A Schritt-bei-Schritt Anweisungenauf

HOLD ﬁ" button to CREATE WELD END
dem Touchscreen

PRESS button to CREATE WELD POINT

A mpu U R At SEHWeifemHt A LW
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COOPER" App T Features
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Auto Air Motion Recording

A Patentierte Speicherung der
Bewegungspfade

A Automatische Speicherung der zuvor
ausgefuhrten Bewegung de€obot-Arms

A Kurzer Prozesszyklus vom Start bis zum
Zunden des Lichtbogens
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COOPER" App T Features

N
1,2,3...

WEId bv Numbers Approximate Weld Size 1/16in
Material Thickness 1/8in|12ga
A Nummer Wahlen = Materialstarke - 4 | 5|6

A Die COOPER App stellt automatisch die
Schweil3parameter ein.
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COOPER" App T Features

Language: English

Ot 7 Sprachen
Espanol A Englisch
Frahqans A Spanisch
ltaliano A Franzosisch
A Deutsch
A ltalienisch
A Portugiesisch
A Polnisch
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COOPER" App T Features
S (8 @D P | X B ]| -

LINCOLNE
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) WELD START

Smart Circle Welds —_— ﬂ ——

RundnahteT nur funf Punkte erforderlich

|
A Einfach zu programmierende
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COOPER" App T Features
VR
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Adjust Weld Angles Torch Angle Quick Set

Plate Tilted?

®Work Angle 15° . A Patentierte Funktion

@Travel Angle -4° A Vom Benutzer eingelernte Brennerwinkel am
®$Spin Torch .. ersten Schwei3punkt werden automatisch
r o fur alle Schweil3punkte im Schweil3pfad
Robot At Original Position Update W<.e>ld Angles ubernommen
i A Verbessert die Qualitat und
Go Back Reproduzierbarkeit von Schweil3néhten

LINCOLN B
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COOPER" App T Features

Multipass Welding

Root Weld Selection

E A Intuitive Methode zum Erstellen von

] ooy
Mehrlagen-SchweiRungen
A Multipass-VorlagenoptionT Schweil3néhte
wurden erstellt und der Brennerversatz
und -winkel sollen wiederverwendet

werden.
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COOPER" App T Features

N
B & # O o

File Done Welder Undo Settings

LE_PROGRAM_36*
Q Start Point

¢ Moves o]

® Adding Here \

Move robot to 1st SEARCH
START

PRESS ﬁ” to create START

” N\
".

Touch Sensing

A Zum Patent angemeldete Funktion

A Hilfreiche Funktion, wenn sich die Position der
Bauteile andert oder wenn Teile nicht perfekt
vorgerichtet sind

e
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COOPER" App T Features

&
N

Thru-Arc” Tracking

A Echtzeit-Tracking, Schweil3daten werden
tberwacht

A TrackingInformationen werden verwendet,
um die Positition / Richtung automatisch
anzupassen

A Gewabhrleistet die korrekte Platzierung der
Schweil3raupe

Edit Weld Data Custom-1
® Travel Speed 22 ipm

()  Wire Feed Speed 300 ipm

©) Trim 1

¢ {
v X
Save Cancel
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COOPER" App T Features

ELECTRIC

B & 7 O &
File Done Welder Undo Settings
LE_PROGRAM_1*

Q Start Point

? Moves

#®: Pattern Start . \ \

! Moves \ )

d Start weids N )

!
\
# Linear End ‘.
 Moves s,

() Adding Here

Move robot to PATTERN END

PRESS ﬁ“ to create PATTERN

END

More Cholces

Weld Patterning

A Grolde Zeitersparnis bei der
Programmierung

A Einfaches Kopieren des Programms auf
anderen Bauteilen mit gleichen Abstanden

e
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COOPER" App T Features

/\ LINCOLN E
ELECTRIC
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File Done Welder Undo Settings
LE_PROGRAM_36 Edit Weld Data Custom-1
o tart Point

©) Travel Speed 22 ipm

. Start Weld-4

Weld Schedule Editor E o

I Add Here

() Wire Feed Speed 300 ipm

Q

A Passt die allgemeinen
Einstellungen an:

A Fahrgeschwindigkeit
A WES
A Stutzen 4

. LINCOLN B
ELECTRIC
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Go to Position
Distance to point: 6.7 cm




COOPER" App T Features

A Die COOPER App funktioniert mit
FANUC und ABB Custom

A Option zur Verwendung von Legaey
Programmiermethoden

Approximate Weld Size  1/16 in

A Kunden konnen dle GrOBe de@obot_ Matﬁckness 1/8in |12 ga
2 3 4

5 6

Arms auswahlen, der fir Inre Anwendung
oder Bedingungen am besten geeignet ist

A Standardisierung der
Programmiersprache ABB Interface

FANUC
Interface

LINCOLN B
ELECTRIC
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EU COOPER Product Portfolio

COOPERMCRX10iACobot Cart

Luftgekihlt
Wassergekuhlt
Aluminum
(Wassergekuhl)

Reichweite: 1,418mm (55.8in)

COOPERMIntegrator Package

T B

Luftgekihlt
Wassergekuhlt
CRX10iA & CRX25IA

COOPERMCRX25iA Cobot Platform

Luftgekinhlt

@A \Wassergekuhlt
i Aluminum

" ~ (Wassergekunhli

Reichweite: 1,889mm (74.4 in)

e
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Indivduelle Losungen Cooper™ Cobot

Eine Grol3e passt nicht immer far alle

A

NS 2 S e

Bauen Sie Ihr eigenes System mit dem
Cooper-Paket

KundenspezifischeCobot-Zelle

Cobot-Tragegurte
Cobot-Schiene
Positionierer

Befestigung

—A UTOMATION.
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Kundenbelsplele

PROPRIETARY & CONFIDENTIAL INFORMATION ©LINCOLN GLOBAL INC., ALL RIGHTS RESERVED A U TOMA TION.
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Cobot Hebevorrichtung

Hebeodsen

T

FAUTOMATION.
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Cobot Magnetische Halterungen

Umrlstbar zu Magnet & Tisch

Schnellkupplung zur
Tischmontage

T

FAUTOMATION.
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Cobot Magnetische Halterungen

FAUTOMATION.
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PROPRIETARY & CONFIDENTIAL INFORMATION ©LINCOLN GLOBAL INC., ALL RIGHTS RESERVED




TopTIG Cobot (WIG)

FAUTOMATION.
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PROPRIETARY & CONFIDENTIAL INFORMATION ©LINCOLN GLOBAL INC., ALL RIGHTS RESERVED



Plasma Brennschneiden
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Aluminium-Cobot
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Cobot auf Automatikschiene

FAUTOMATION.
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Cobot auf manueller Schiene

FAUTOMATION.
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Cobot auf Saule, hangend
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Cobot mit Positionierer
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Cobot mit mehreren Arbeitsbereichen
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Lineare Schiene (in Kiirze verfugbar)
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Uberkopf-Halterung

R 3
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Direkte Montage anRahmen
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Uberkopf-Halterung

Direkte Montage anRahmen
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Column and Boom

Seitlicher Anbauan CB System

T
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